Yonelim Tespit Sistemi
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OZET

Bu calismanin amaci (¢ eksenli ivmedlcer, donidlcer ve magnetometre verilerini
kullanarak diinyaya gére yonelimini belirleyen ve gergcek zamanli olarak galisan bir cihaz
gelistirmektir. Ataletsel Olgerlerin ve diger mikro-elektromekanik Olgerlerin Uretim
miktarlarinin artmasi ve fiyatlarinin diigsmesi, bu Olgerlerin askeri ve sivil bir¢cok farkli
sistemde ve uygulamada kullanilmasina yol acmistir. Glinlimizde disidk maliyetli ataletsel
Olcerler, video oyun sistemlerinde, cep telefonlarinda, tablet bilgisayarlarda, kameralarda,
otomobillerde, beyaz esyalarda ve benzer bircok sistemde titresim oOlcimi, hareket
yakalama, yonelim ol¢iimi{, performans takibi yapabilmek icin kullanilmaktadir.  Askeri
olarak da ozellikle insansiz hava ve deniz platformlarinda, yonelimi tespit eden sistemler
bulunmaktadir. Bu ¢alisma kapsaminda oncelikle diinyaya gore yonelimi belirleyen Kalman
filtresi tabanli AHRS (Attitude Heading Reference System) algoritmalari gelistirilmistir. Bu
algoritmalar benzetim ortaminda dogrulandiktan sonra gercek zamanl olarak ¢alistiriimistir.
Uc eksenli ivmedlcer, donlodlcer ve magnetometreden veri alip isleyen ve AHRS
algoritmalarini gercek zamanh olarak calistiran bir elektronik kart tasarimi yapilmistir.
Tasarlanan AHRS cihazi seri arayizle disariya yonelim verilerini ve algilayici verilerini
iletmektedir. AHRS cihazinda, kalibrasyon ve ilklendirme algoritmalari da bulunmaktadir.
Ayrica cihazin takilacagl platformun dinamik oOzelliklerine gore Kalman filtresinin ayarlar
kullanici araylzinden degistirilebilmektedir.



